
TMAP, Software ADAS로 운전의 편리함을 높이다.
휴대폰의 카메라를 통하여 주행중인 상황에 대해 실시간 분석하고 운전자에게 안전운전을 돕는 기능을 제공한다. 

휴대폰 카메라를 통해 주행중인 상황에 대해서 인지하려면, 휴대폰에서 카메라가 도로를 향해 있는지 확인이 필요 Problem 

카메라가 도로를 향할 경우, 소실점이 반드시 존재하며, 소실점은 기준으로 도로 영역을 확인하고, 도로영역으로부터
주행 차선에서 평균적인 차선을 알아 낼 수 있다. 

YOLO의 경우 오랜 기간동안 여러 버전을 통하여 지속적으로 발전
되어 왔습니다.
각 버전별로 적용되는 라이선스 정책이 달라 상용서비스에 적용하기
위해선 신중한 검토가 필요합니다.
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Model 검토 (YOLO)

License Model Size

공식적으로 배포되는 model은 기본모델/tiny version등 다양하며,
적용분야에 적합한 model을 선택해야 합니다.
또한 모델의 압축방법도 다양하게 제공하고 있어 Mobile Device에서
Realtime으로 동작 시키기 위하여 여러 실험이 필요합니다.

YOLO의 경우 기본적으로 다양한 객체를 인식하는 것을
지원합니다.
기본으로 지원되지 않는 객체의 경우는 custom data를
마련하여 학습을 진행한 뒤 이를 활용할 수 도 있습니다.
주행 중 사용자에게 도움이 되는 표지판인식, 건너는 사람
인식을 위하여 인식에 필요한 학습 데이터를 마련한 뒤 이를
검토하였습니다.

Custom학습 / 알고리즘 검토

Custom학습 / 알고리즘 검토 Algorithm

객체를 인식하고 이를 처리하기 위해 SORT, IPM등 다양한 
알고리즘들을 검토하고 이를 적용하기 위하여 노력하고 있습니다.


